
35

城镇规划

摘要：交通事故对城市道路交通运行、城市居民的

生命健康都具有十分严重的影响，在交通事故出现的第

一时间便需要警务人员深入现场进行调查取证。然而，

交通事故现场经常存在潜在问题与隐患，对警务人员的

工作需求和工作压力较高。为了安全、高效获取交通事

故现场情况，我国众多道路交通部门都引进了无人机作

为现场勘查的主要工具。在本文研究中将对比无人机勘

查与人工勘查之间的差异，得出无人机勘查的显著优势

与应用措施，并提出多旋翼无人机未来的发展趋势和优

化方向。

关键词：交通事故；现场勘察；多旋翼无人机

【DOI】10.12254/j.issn.2096-6539.2021.22.018

在城市化建设和发展的过程中，道路交通逐渐加

宽、延伸，一方面便捷了城市车辆和行人，另一方面也

带来了交通运输的危险与隐患。根据文献研究可知，我

国道路交通事故出现的基数、严重性在世界领域内居于

前列，一旦城市内部出现交通事故，对区域内的交通运

输影响是直观且严重的，短时间内难以恢复。如果处理

方式不当、处理时间较长，极易引发二次事故，造成更

为严重的损失。鉴于此，需要在交通事故处理中引进一

种更加完备、更加便捷的方式。在本文研究中将论述多

旋翼无人机在交通事故现场勘察的应用和效果，为我国

道路交通事故处理提供借鉴与参考。

一、传统交通事故处理的缺点

（一）规范性差

接警员在接到报警电话后，经常出现信息记录错误

现象，导致出警之后不能第一时间到达事故现场。甚至

一些交警在分配任务时会将事故分配给无资格处理事故

的交警，致使事故处理不当而被群众投诉【1】。

（二）事故处理不够公开

根据相关规定可知，处理交通事故时需要交通警

察、监管人员共同完成，但是在实际处理阶段，受到人

力资源配置、道路交通情况等影响，通常情况下只有一

名交通警察完成，处理结果主要依赖于交通警察的主观

判断。如果警务人员的判断失误则会引起警察与群众之

间不必要的纠纷和矛盾。

（三）事故处理好坏由交警素质决定，无定量分析

在交通警察队伍中人员的素质水平存在差异，且处

理交通事故的方式中存在较大主观能动性，证据获取阶

段警务人员的方式、角度、重点定位不同，导致处理结

果之间也存在明显差距。甚至部分交通警察在处理事故

的过程中还会依赖于“经验之谈”，严重影响处理结果

的公平、公正性【2】。

（四）对事故信息缺乏合理的挖掘利用

交通事故发生之后，事故双方都需要承担金钱和生

命的责任，需要在交通事故中吸取经验和教训，避免出

现更为严重的后续影响。基于责任判定的需求，需要对

交通事故现场进行详细研究，对车辆状态、伤亡现象统

筹分析。尤其是同一地点多次出现交通事故的情况更加

需要警务人员对这一区域的道路交通布局、车辆运行方

向等进行详细研究，采取针对性措施。

在车流量较大的主干路上出现交通事故时，如若不

能在短时间内处理，会造成严重交通拥堵问题。而当交

通事故出现的位置与警察之间相隔较远，也会影响后续

处理时间，甚至在拥堵的路段还会出现二次事故，其影

响难以估量【3】。

二、多旋翼无人机在交通事故现场勘察中的概述与

应用

（一）多旋翼无人机应用于交通事故勘察的优势

多旋翼无人机中安装了清晰度较高的摄像设备，在

使用的过程中能够随意操作其角度、方向、高度等因

素，其定位体系对拍摄结果具有积极影响。在交通事故

现场拍摄过程中能够使用其六通道运动，将事故现场的

基本情况清晰、准确的呈现出事故现场的情况，将清晰

的影像资料传递到监控室中。

多旋翼无人机在交通事故现场勘察中使用能够实现

对道路交通的监管监督工作，并且针对一些监控观察不

到的盲区位置，能够给予更加真实有效的监督控制。无

人机使用阶段的灵活性和便捷性十分显著，能够大大提

升交通事故的处理效果，为后续责任划分、惩处工作提

供信息支持【4】。

尤其是针对规模较大的交通事故，涉及到大量车辆

的事故现场，或者是事故车辆中装载了易燃易爆等危险

物质时，借助传统的信息事故勘察方式便难以在短时间

内完成信息采集，对后续事故处理、人员救助工作的

影响较大。在路面结冰、泥石流、山体滑波等自然灾害

影响下的交通事故现场，经常出现通讯线路中断等不良

现象，影响事故现场勘查工作的顺利开展，借助多旋翼

无人机能够及时有效的传递回清晰度较好的视频内容，
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帮助救助人员第一时间了解现场情况，选择最佳方式施

救。

（二）在交通事故勘察中的应用表现

1.发挥人机分离优势，降低现场人身安全风险

通过无人机进行交通事故现场拍摄，能够降低工作

人员人工取证的难度和压力，在相对稳定、安全的条件

下拍摄有效减少交通事故的二次风险威胁。并且人工取

证的时间较长，一定程度上影响了后续工作，不利于警

务人员工作效率提升，借助无人机拍摄能够为后续工作

争取更多时间，提升交通事故的处理效率【5】。

2.操作灵活多变，全方位获取信息

无人机进行交通事故现场勘察具有人工难以达到的

便捷性和灵活性，能够根据交通事故现场的规模选择最

佳视角取景，进而能够获得全面覆盖的拍摄效果。通过

拍摄全景照片，能够展现出交通事故现场的整体情况，

还可根据警务人员的需求调整飞行的角度和高度，将事

故现场的细节位置拍摄出来，实现多角度、多方向的现

场拍摄效果，为后续调查取证提供准确、详细的信息支

持。

3.借助像素测量优势，提升数据准确性

结合数字信息技术，能够有效判别出电子照片中各

个像素位置的差异，并且与电子照片中的尺寸、分别率

等相联系，进而能够以相对微观的视角展现出交通事故

现场的具体情况。并且能够直接测量出照片中各个元素

与重点像素之间的距离差异，这种测量方式与常规测量

相比更具准确性，能够最大限度剔除现场勘测中存在的

主观因素，确保勘察效果准确清晰。

三、多旋翼无人机在交通事故现场勘察中需进一步

完善的问题

（一）调整轮胎轴心定位与外轮廓定位之间的关系

根据《道路交通事故现场图绘制》（GA49-2014）

的有关规定机动车的定位规则为“同侧（侧翻时近地的

一侧）前（中）后轴外侧轮胎轴心的投影点”【6】。借

助无人机拍摄仅仅能够展现出机动车出现事故现场的情

况，以及两个或者两个机动车之间的关系，能够直接勘

察到外部的结构照片。这种定位方式拍摄出的照片对交

通事故外部形态、原因分析的不良影响较小，但是与我

国的规定存在矛盾。为了在拍摄中能够精准定位机动车

前后轴心位置，还需要对多旋翼无人机的性能、操控方

式等进行优化和升级，确保在符合我国相关规定的基础

上完成拍摄任务。

（二）对于部分覆盖型的物体难以一次勘查到位

在交通事故现场，经常出现“钻入型”的事故碰撞

形态，两个或者两个以上车辆互相叠加，无人机拍摄仅

仅能够对叠加的外部进行取证，观察覆盖物表面的基本

情况，而叠加部分的情况却不得而知。且对交通事故出

现之后的车辆底部情况、底部存在的物品等难以拍摄，

仍旧需要人工勘察。且车辆底部或者是叠加事故现场

的危险系数较高，人工勘察对警务人员而言存在一定风

险。鉴于此，需要对无人机的运行方式、体积大小进行

优化，补充其数据获取与拍摄的能力。

（三）几何畸变导致图像尺寸失真从而影响数据的

准确性。

在多旋翼无人机拍摄交通事故现场时，会受到场地

中光学成像系统的影响，一部分拍摄的物体会出现几何

变形现象，一定程度上导致区域凸显失真，影响后续测

量与责任归属问题的准确性。在拍摄阶段，图像变形

的方式会随着拍摄的角度变化而变化，与影像边缘之间

距离较近的区域内变形现象尤其明显，图像是直接俯拍

形成时出现变形现象的机率较小。鉴于此，需要在使用

多旋翼无人机拍摄的过程中需要充分认识到其灵活、多

变、可调节的特点，适当转变设备停留的位置和角度，

避免拍摄结果变形现象，提升数据收集的准确性和有效

性【7】。

结论

与传统交通事故勘察方式相比，多旋翼无人机交通

事故勘察是一种新兴的方式之一，能够降低人工勘察的

工作压力和强度，且勘察的准确性、时效性、全面性中

均具有显著优势，能够增强勘察结果的价值。诚然，现

阶段多旋翼无人机的研发和使用均属于初级阶段，其中

也存在一些问题和弊端需要及时处理，相信在技术人员

的深度研究、科学技术的协调发展下，无人机交通事故

勘察必然会取得更加显著的提升，为我国交通运输行业

规范化发展贡献自身力量。
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