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1 车载网络系统技术发展的背景

1.1 电控单元线束过多造成的影响

在乘用车上，一根线包裹着许多跟导线的情况十分普遍，而

且这样占用空间特别大，使得本来就很有限的汽车空间内的布线

局势更加复杂，使其功能的发展受到了局限，还有就是这样会导

致故障率急速增加，汽车的可靠性降低了，而且，线束一般都装

在比较隐蔽的地方，如果一旦线束出现问题，对它的检查将会相

当麻烦，除此之外，这对汽车的制造成本、安全性和电控系统的

可靠性也有很大的影响。

1.2 车载网络系统的产生

因此，为了减少线束的数量，简化布线，提高个电控单元之

间的信息传递速率，降低生产成本，实现数据信息共享，汽车车

载网络系统和车载网络技术应用而生，用以解决汽车工业快速发

展而带来的不便。如今车载网络系统已是汽车电子领域的香饽饽，

CAN、LIN、VAN、LAN、MOST、Flex Ray 等网络传输协议已成为现

代汽车车载网络系统的关键技术【1】。车载网络系统已经成为汽

车上一个重要组成部分，不了解车载网络系统，无法对汽车的未

来发展有足够的幻想，而且还要了解车载网络技术，对其进行深

刻研究，才能实现对现代汽车车载网络系统进行全面的诊断和检

修。

2 车载网络技术的发展

2.1 早期车载网络系统在汽车上的应用

1980 年，电控系统第一次在汽车上引入。最早得到应用的是

在发动机电控系统和防抱死制动系统，而且在这两个系统之间是

采用点对点的方式进行数据相互传递的，并以实现模拟信号或者

简单的电信号。但是许多汽车制造商觉得这样很麻烦，不能方便

处理各自的数据通信协议，于是，汽车制造商们一致同意制订一

套数据通信方案出来供大家使用，而这个任务主要由欧洲汽车电

控系统制造商之一的 BOSCH 公司来承担。1983 年，光缆型的车门

电控系统最早在丰田公司旗下的世纪牌汽车上应用，并且实现了

各个控制单元的连接通信。这在当时绝对是一个巨大的突破，该

系统采用的是集中控制的方法，车门上的控制单元（ECU）可以

控制各个车门的门锁和玻璃的升降，这种光缆系统的早期应用在

汽车上，可以被看做是最早的车载网络系统。

2.2 中期车载网络系统的发展

1986 年至 1989 年，日产公司和通用公司所生产的汽车的车

身电控系统中裝用了以铜线作为网络连接的车载网络系统。不同

的是，日产公司应用的车载网络系统主要控制的是车门的多路传

输系统，而通用公司应用的车载网络系统主要控制的是车灯的多

路传输系统。并且在此期间，一些车载网络系统的标准也纷纷推

出，这标志着车载网络系统的规范化即将到来，有了这些车载网

络系统标准，汽车的便利性和舒适性将会渐渐提高【2】。

2.3 控制器局域网（CAN）的提出

1986 年 2 月，控制器局域网（Controller Arer Network，

简称 CAN）由 BOSCH 公司在美国汽车工程师协会的大会上提出，

这是一种新型的串行总线。紧接着，美国汽车工程师协会就提出

了J1850。随后，日本也不甘示弱，提出了各种各样的网络方案，

而且在丰田、日产、三菱和马自达这些汽车制造商中投入生产。

但是世界其他国家，特别是欧洲的汽车制造厂商则采用了 CAN，

而且控制系统上都可以采用 CAN，这就可以充分证明 CAN 在车载

网络系统领域的巨大作用。既然 CAN 在汽车控制系统中具有大用

处，美国也不回落后他人的，他们通过采用的 J1850 普及的车载

网络系统，在美国汽车工程师协会中也通过了 CAN 的标准，并明

确表示要向 CAN 转变。

2.4 单片机出现标志着车载网络时代的开始

20世纪 90年代，单片机的出现，成功成为了总线的接口端，

这也标志着集成电路技术和电子器件制造技术的飞速发展，因为

单片机越来越多的作为总线的接口端，不仅使采用总线技术的价

格降低，还将总线技术带入了实用化的阶段，增加了它的实用性，

可以说，车载网络的时代已经开始了。

3 车载网络系统的基础认知

3.1 车载网络系统的概念

汽车上有很多电控系统的控制单元，这些多个控制单元之间

相互连接、协调配合工作并且共享信息而构成的汽车车载计算机

网络系统就是车载网络系统。

3.2 车载网络系统的功能

现代轿车上普遍采用了车载网络系统，这些车载网络系统有

如多路传输、唤醒和休眠、失效保护、故障自诊断等诸多功能和

特点，汽车内部的信息传递和数据共享得到很大的推动作用，促

进汽车在使用性，安全性和舒适性上有更大的进步。

4 结语

现代汽车中，无论商用汽车还是家用轿车都已经普遍采用了

车载网络系统，这也是汽车制造商用来推销汽车的一个砝码，也

是保证汽车销量的重要依据，就目前来看，随着汽车性能的不断

提高，汽车电器与电子控制装置在汽车上的应用越来越广泛，相

应的汽车上的各个电控单元的数量也会明显增加，线路也会非常

复杂，已经不能够满足数据信息在不同控制系统中的相互传递，

同时大量的控制信号也需要一个接口去实现实时交换，这就需要

汽车上应用车载网络系统，来简化线路，提高线路中的信息传输

速度和可靠性，降低汽车的故障率，即使出现故障，也好找出源

头进行检查。在车载网络系统中包含着许多车载网络技术，对这

些车载网络技术进行研究，在汽车上得到广泛应用，我相信一定

会使汽车的动力性，经济型和环保性得到提高。汽车上有诸多电

控系统，功能也是越来越复杂，对车载网络系统的研究刻不容缓，

只有对车载网络系统更加了解，才能熟悉各个电控系统之间的信

息传递，提高汽车的性能，对汽车的生产也很有必要。
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[ 摘 要 ] 如今的信息化时代，汽车行业的飞速发展，大家都是有目共睹的，汽车已经成为人们生活中重要的交通工具，而汽车电子技术

的广泛应用，使汽车的使用性能明显提高，但是这样造成了汽车内部电控单元的增加，为了减少电控单元的线束，车载网络系统应用而生，有

了车载网络系统作为数据接口，可以实现对多个电控单元之间的数据传递，而其中应用最为广泛的是 CAN 总线网络系统，CAN 总线作为多路传

输的线路，在大部分的电控单元中都有应用，这些电控单元通过 CAN 总线对数据进行传递和共享，提高汽车的整车性能。本文将主要围绕乘用

车车载网络应用的发展展开相应的论述。
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