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如何创设有效的课堂教学情境，是当前教师在数学教学领域内探索的重要问

题。数学教学情境是围绕特定教学目标所设置的一类教学过程，借助数学教学情境

创设，教师可将学生当作课堂的主体，让学生围绕数学知识产生一系列的情感反

应。通过数学教学情境设置，实现课堂教学模式的转变。由数学教学情境创设，能

够带来数学课堂教学兴业的变化。教师可以让情境教学成为数学课堂教学的一种新

型模式，使学生能够在数学课堂上完成自身学习模式的转变。

一、联合生活实际，创设数学教学情境

联系生活实际创设数学教学情境是数学知识生活化的一大重要表现，在某些生

活知识引入过程中，学生会重新对难懂的数学知识进行认知，他们愿意投入到数学

课堂内[1]。在五彩斑斓的世界里，寻找到数学课堂的变化过程。教师要认真反思自

己的教学模式，通过异彩纷呈的教学策略，创设一个个逼真的生活教学情境，让学

生了解数学知识。

例如在教学“时、分、秒”这一课程时，教师就可以联合生活实际去为学生

创设如下的数学情境——已知小红在50米跑期间跑了10（），小红的妈妈今天坐火

车从广州到上海，花费了10（），小红的朋友小黄离学校比较近，所以小黄每天从

学校回家只需要花费10（），要求学生在括号里填上相应的时间单位。这些问题与

学生的生活非常的贴切，教师这时可以让学生思考一下时、分、秒的进率关系是怎

样的？如何在生活中正确的去应用时、分、秒？在真实的教学情境内，学生愿意接

受数学知识。教师可引导学生了解到一小时等于60分，一分等于60秒。由此推断出

时、分、秒的进率关系，让学生在生活教学情境内主动的去进行知识学习。

二、借助多媒体，创设数学教学情境

多媒体教学手段的应用，推动了当前课堂教学的改革。由多媒体教学手段使用

去开展数学教学，为当前教师的教学过程开辟了一条条新的道路。教师要围绕具体

教材重新设置课堂内容，对重点、难点、基础知识点进行深入解读。随后利用多媒

体教学工具，联合一个个数学教学情境的创设让学生解决问题。

例如在教学“时、分、秒”这一课程时，教师在教学时并不用急着去向学生展

示课堂的全部内容，而可以借助多媒体教学工具去创设一定的教学情境。首先，教

师在课堂上播放了时针、秒针、分针的转动视频，让学生分析一下时针、秒针、分

针转动对应的关系。在观看这些多媒体视频过程中，学生惊奇的发现当分针旋转了

一周之后，时针居然才旋转了一格。当秒针旋转了一周之后，分针才旋转了一格。

这时他们也终于了解到时、分、秒为什么会有这样的进位关系了，这原来和时、

分、秒的转动关系有着一定的相联性。随后教师可让学生总结一下时、分、秒知识

的学习特征，并理解时、分、秒知识的应用过程。借助多媒体教学情境，原本还有

一些晦涩的课堂知识，顿时变得趣味无穷。教师要联合多媒体技术使用，创设数学

课堂教学情境，让知识学习变得更加逼真。

三、借助合作学习，创设数学教学情境

集体的力量远比个人的力量大，在合作学习理念下教师可以联合集体的力量去

让学生进行学习，鼓励每一位学生在小组内与同伴开展交流。在相互学习过程中，

提高学生的学习应变能力[2]。教师需明确小学数学课堂的教学目标，随后认真挖掘

教材，了解当前数学课堂的组织构建模式。在分析透彻教材的情况之下，创设学习

小组、学习任务，由此展开合作情境创设。

例如在教学“两位数加两位数”这一知识点时，为让学生了解两位数加两位

数的计算过程，并将其与一位数加两位数、一位数加一位数区别开来，教师可以为

学生创设如下的教学情境——首先，教师可以让学生仔细阅读教材上所出示的主题

图。随后根据主题图的汇报状况，说一下当前主题图共有几名学生，让小组内的学

生开展探究。在提出数学问题之后，将两组成员所得出的答案进行相加。这时学生

惊奇的知晓了在相加过程中，个位数与个位数进行相加，十位数与十位数进行相

加。个位数的数值超过十，还要向十位数进一。教师可让学生总结出两位数加两位

数的一般规律，随后鼓励学生在学习小组内提出各类问题。围绕两位数加两位数知

识，搞懂其学习原则。依托合作学习内容，减轻数学课堂教学的复杂化。

教师要依据课堂教学合作模式去对课程组织方案进行变革，联合教学情境创设

的多样方法由联系生活实际、利用多媒体、依托合作学习等模式开展教学，让学生

在学习过程中搞懂小学数学知识的构成规律。基于对于数学知识的不断探索，理解

现阶段数学课程的构成要点。让学生自由整理数学知识，形成一个基本的框架。构

建数学教学情境，提高小学阶段数学课程的教学效率。
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如何创设有效的课堂教学情境
麦凤玲

（广西壮族自治区百色市德保县城关镇鉴河小学  广西壮族自治区  百色  533700）
[摘 要]数学知识具有一定的复杂性、抽象性，使得很多学生在数学课堂上不敢进行自我思维的发展。按照相应的调查结果能够得知，当前很多数学课堂仍处于一种低

效状态，教师与学生之间无法完成互动。本文分析了教学情境创设在小学数学课堂内的应用，并联和生活实际、依托合作学习、借助多媒体工具去创设数学教学情境，让学

生理解数学课堂的基本知识，激发出学生的学习兴趣，使得学生能够在课堂上积极主动的向前学习。
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近些年，随着社会的发展，社会对幼儿教育的重视程度不断加深，国家不断增

大对幼儿教育的投入力度，并对于其教师准入、教学内容等都有了一系列的调整。

但是，一方面，在这样的背景下，家庭教育却明显存在一些问题，而另一方面家庭

教育在幼儿教育中占据着不可替代的作用。家庭教育存在的重要问题，主要是父母

教育理念等存在一些不足，同时这些问题的存在导致幼儿园教育与家庭教育无法完

美结合，进而影响了幼儿学前教育的整体教育成效。

一、幼儿园教育与家庭教育存在背离的原因和存在的不足

（一）部分家长教育理念存在问题

家长是孩子的第一任教师，许多教育学家都强调过家庭教育的重要性，但是事

实证明，许多家长并没有形成正确的教育理念，主要存在以下几种现象。

1.溺爱型家长。溺爱型家长是目前家庭教育中存在的主要问题，这一类型的家

长的教育理念与幼儿园教育完全背离，难以很好地与幼儿园教育形成良性结合。当

今随着时代的发展，人们的生活水平逐渐提升，孩子是许多家庭的主心骨，加上许

多家庭是独生子女，父母常常由于过度关爱而陷入溺爱型怪圈。这就导致，幼儿在

幼儿园教师的要求下，需要在幼儿园自己穿衣服、不挑食等，并做一定的家务。但

是在家中，父母往往尽可能地满足孩子的需要，吃饭要喂，衣服要帮忙穿，生怕幼

儿有丝毫的不适感，更不要说忍心让孩子去做家务。这样的现状下，幼儿教育的成

效非常微小，幼儿处在并不懂如何明辨是非的年纪，他们接受世界与认识世界全凭

自己的喜好和情绪，父母的偏爱让他们很有可能在幼儿教师开展教育时，产生抵触

心理。

2.揠苗助长型家长。部分家长却与溺爱型相反，他们有较高的教育意识，但教

育方式却不科学。幼儿园的孩子处在3到6岁左右的年纪，但是这一类家长却希望自

己的孩子先人一步，完美无缺。这类家长不仅对幼儿有着极高的要求，并且常常急

于求成，希望孩子在幼儿阶段便过多的开始学习文化课程，学习各类艺术兴趣课程

等，完全不顾这样的教育方式，幼儿是否能够承受。

3.冷漠型家长。冷漠型家长分两类，一类是由于工作繁忙，没有时间去陪伴孩

子，只好将孩子放在幼儿园或者由其他人带养，如隔代教养。但是他们忽略其他监

护人即便再会教育，幼儿仍然需要父母的悉心关怀和教导。另一类是由于主客观原

因，家长不喜爱或者不愿意承担父母的职责，直接将孩子的教育问题甩给幼儿园全

权负责，这也是一种不正确的教育理念。

（二）家长自身并未以身作则

此外，除了家校理念不一，家长自身也存在一些问题。家长由于都是成年

人，加上每日要奔于工作，在家里常常是最真实和松懈的状态，往往不会注意自

己的行为习惯和言行举止是否会对幼儿产生什么不利的影响。而幼儿刚好处在模

仿能力极强的阶段，因此这一阶段的教育言教不如身教，父母不以身作则，幼儿

往往会效仿。例如，家长自身在家中从来不阅读，每日抱着手机和电脑，却要求

幼儿去爱学习、多读书，这显然是不科学的。

二、推动幼儿园教育与家庭教育完美结合的策略

（一）邀请家长开展亲子活动

为了推动幼儿园教育与家庭教育完美结合，改变家长的教育方式，树立正确的

教育理念是首要前提。因此，幼儿园可以多开展亲子活动，邀请家长与孩子共同在

幼儿园里完成一系列互动，既能增进家长与幼儿之间的感情，又能通过亲子活动达

谈幼儿园学前教育与家庭教育的结合
邱  慧

（内蒙古自治区鄂尔多斯市康巴什区民族幼儿园  内蒙古自治区  鄂尔多斯  017000）
[摘 要]幼儿时期是一个人成长发展的重要阶段，这一时期幼儿的发展离不开教师与家长的正确引导。对于幼儿而言，家庭教育的地位与幼儿园教育同等重要，但是由

于一些客观原因，家庭教育未能与幼儿园教育完美融合，导致学前教育的效果大打折扣。文章分析了当前幼儿园教育与家庭教育之间存在背离的原因，并提出解决策略。
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到一些教育的目的。例如，开展爱劳动的亲子活动，教师要在活动中有意识地引导

家长的教育理念，让家长回去之后多鼓励幼儿开展力所能及的家务，如可以开展亲

子烘焙，让家长带领幼儿共同烤面包等。这些活动生动有趣，既能在潜移默化中对

幼儿进行教化，更能让家长在长久的教育过程中形成正确的意识。

（二）邀请专家开展教育讲座

此外，幼儿园可以直接邀请教育专家开展家庭教育的讲座，对于许多家长而

言，他们也是希望把幼儿培养成有用之才，但奈何教育是一个很深入的话题，家长

存在一些问题本就是人之常情。因此，对家长开展教育，也是幼儿教育的一部分。

通过专家的讲座和答疑，能让家长更清晰地认识自己在教育中存在的问题，并予以

改正，逐步扭转家长的理念。

（三）家长和教师增加沟通和交流

与此同时，家校合一非常有必要。家长只有跟幼儿园教师形成同步教育节奏，

达成相同教育理念，才能真正实现家庭教育和幼儿园学前教育的完美结合。一方

面，教师自身要因材施教，要在了解幼儿家庭环境等的背景下，开展有对应的教

育。另一方面，教师要多跟家长沟通交流，可以采用手机网络方式，让家长得知幼

儿园教育内容与孩子近况。如幼儿园当天的教育内容是爱护小动物，家长得知之

后，可以针对这一教学内容主题，再开展相应的家庭教育。

三、结束语

家庭教育是幼儿教育中必不可少的部分，然而目前由于各种原因，导致家长在

家庭教育中存在一些问题，与幼儿园学校教育背离。因此，幼儿园要将与家长沟通

的问题放在重要地位，可以通过一系列举措，如开展多样化的亲子活动，邀请专家

来幼儿园开展教育专题讲座。同时，在日常教学中，教师要增强与家长的互动和交

流，家长多了解教学情况，二者形成密切的合作关系，共同促进学前教育的发展和

幼儿的成长。
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在现代社会中，移动机器人的应用越来越广泛，经常出现在各类的民用急救、

军用和警用的救援当中，而且能够代替人类进入到危险的环境中进行工作，或者是

靠人力无法进入的地方，这也就成了移动机器人所不能替代的优势，因此需要对移

动机器人进行不断研究，本文对移动机器人的一体化驱动模块进行研究，主要是改

变移动机器人现存在的一些问题和缺陷，从而更好地进行替代工作，使其发展前景

更为广阔。

一、研究背景

现阶段的移动机器人虽然能够代替人类进行很多危险的、高难度的工作，但

也仅是局限在平台上进行工作。一般的移动机器人所设计的平台行驶驱动和摆臂驱

动，仅能使机器人完成在一些平坦的地域进行工作，在设计过程中没有采用集成

化。因此现阶段的移动机器人是存在一定缺陷的。存在的主要问题有以下几个方

面：

1.限制移动机器人的重心转移

移动机器人对自身的中心位置是非常敏感的。在传统的驱动设置中，移动机

器人在穿越一些障碍，例如上下楼梯、翻跃土块、爬坡等情况下，是要求移动机器

人的重心尽量靠近机器人的一侧车轴，这也是其重心原理。但是在传统的驱动方案

中，行驶驱动部件和摆臂驱动部件作为重量部件分别布置在了移动机器人的前后

轴，而移动机器人的中心就限制在了几何中心的附近，所以在翻越障碍的过程中就

无法实现随时调整移动机器人的重心，在一定程度上限制了移动机器人的翻越障碍

的能力。

2.试验与维护成本高

在传统的移动机器人驱动布置的方案当中，每一种部件在安装的过程当中都需

要按照顺序进行逐一安装，反复拆卸，困难较多，因此试验的周期就比较长，并且

在维护的过程中也浪费了较多的时间，所以在一定程度上也就提高了试验与维护的

成本。

3.最后，在原本的驱动方案当中，行驶驱动和摆臂驱动是分开进行组装，因此

在防水防尘等方面也需要进行分别安装，提高了维护和设计成本。

二、技术实现研究

为了克服现阶段技术的不足，因此需要一种移动机器人的一体化驱动模块，

主要是通过调整移动机器人重心，从而实现不同阶段的越障任务以及特殊情况的移

动，通过提供移动机器人的越障功能，并将这些驱动模块一体化装配，从而降低移

动机器人的各项成本，而且一体化的驱动模块设计，在拆卸过程中比较容易，这样

也在一定程度上缩短了试验周期和维护时长。

1.工作原理

首先就是将作驱动组件、摆臂驱动组件和右驱动组件分别安装在移动机器人的

摆臂连杆上，而且左驱动组件和右驱动组件不能与摆臂连杆相接触；左驱动组件是

和移动机器人的左侧车轮相连接，主要是用于驱动左侧车轮行驶；右驱动组件是和

移动机器人的右侧车轮相连接，用于驱动右侧车轮行驶；摆臂驱动组件用于驱动摆

臂运动。

左驱动组件和右驱动组件这两个组件的组成是相同的，都有中空减速器和中空

驱动电机，中空减速器的输入端和中空驱动电机输出轴固定连接，中空减速器的输

出端和移动机器人的车轮连接，中空驱动电机根据移动机器人控制器的控制指令运

行，带动中空减速器旋转，进而驱动车轮行驶。

2.主要特征

（1）左驱动组件、右驱动组件与摆臂连杆不能接触，左驱动组件用于驱动左

侧车轮，右驱动组件用于驱动右侧车轮，摆臂驱动组件用于驱动摆臂。

（2）左驱动组件和有驱动组建的组成部分是相同的。

（3）中空驱动电机的转子是中空无铁芯的结构。

（4）中空驱动电机上设置有中空驱动电机反馈装置，用于采集中空驱动电机

转子的位置和速度信息，反馈给移动机器人控制器。

（5）中空摆臂减速器套装并固定在移动机器人的摆臂连杆上，中空摆臂减速

器和摆臂电机固定连接，摆臂电机平行或垂直于移动机器人的摆臂连杆；摆臂电机

根据移动机器人控制器的控制指令运行，通过中空摆臂减速器驱动移动机器人摆臂

连杆旋转，从而带动摆臂运动
[1]。

三、一体化驱动模块成效

1.首先在移动机器人当中，用于行驶驱动的组件和用于摆臂驱动的结构是其重

量最大的组件，移动机器人在跨越障碍或者进行爬坡时是要求重心靠向平台的一侧

车轴的，而现阶段的移动机器人平台行驶的驱动和摆臂驱动分别都是在前后轴的位

置，导师平台的重量是前后平均分配的，调整起来比较困难。而一体化驱动模块的

研究就是将行驶驱动和摆臂驱动相结合，并进行一体化设计，把其中的减速器和驱

动电机设计成中空的结构，并安装在摆臂驱动上，这样行驶驱动和摆臂驱动就可以

分别进行驱动，重量大的组件可以集中在一侧的车轴处，这样有利于重心的配比和

控制，从而实现移动机器人翻越障碍或进行爬坡的需求。

2.原本的移动机器人驱动组件和摆臂组件是分开的，需要按照一定的顺序进行

安装和固定，拆卸时也需要一个一个进行拆除，试验周期和维护时长比较多，成本

也较高。但一体化驱动模块的设计是将行驶驱动和摆臂驱动结构组成了一个一体化

的模块化的设计，已成为一个统一的整体随时与主件相连，这样在安装和拆卸过程

中可以做到整体安装、整体拆卸，所以在一定程度上降低了试验与维护成本。

3.在弊端方面还有一个防水防尘的设计成本，原来的实行驱动和摆臂驱动需要

分别进行防水防尘，并且还需要定期维修与更新，而一体化驱动中只需要一套防水

防尘的设计，大大降低了维护的成本。

结束语

一种移动机器人的一体化驱动模块，在现阶段的不同应用当中都是有着强大的

功能的，相比以往的移动机器人的驱动，一体化驱动有着不可替代的优势，主要可

以在比较恶劣的环境中进行工作，帮助人类进行更多方面的探索，包括救援、勘探

等方面都有着更多地进展，并且在一定程度上降低了生产、维护的成本，功能要比

以往的机器人更加全面，能够实现翻越障碍、进行爬坡等不同环境的工作，对于今

后在民用、军用、警用等方面会有更大的发挥空间，也能够为今后的社会发展提供

更加便捷的服务，移动机器人的发展也进入了一个新的征程，这对于人类的科技发

展有着里程碑式的意义[2]。
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[摘 要] 一种移动机器人的一体化驱动模块，主要是包括左驱动组件、摆臂摆动组件以及右驱动组件，这样的一体化驱动模块主要能够使移动机器人在恶劣的环境中

顺利行驶以及实现越障，本文通过对移动机器人的一体化驱动模块研究背景、技术实现研究等方面对其进行说明。
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