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引言

工业机器人是机器人的一种。它可以仿造人类的操作，自动

重复编程、控制等完成各种机电一体化的循环作业。它是广泛应

用于现代制造业的自动化装备，对稳定提高自动化产品的质量和

生产效率、节省劳动力具有重要作用。邓小平同志曾经提出：“发

展高科技，实现现代化”。可见，在未来的工业发展中，采用高科

技的自动化设备将会逐渐取代人工劳动力。科技成为最大的生产

力。实现现代化建设，工业机器人只是一个起步，将来必将蓬勃

发展。高科技不仅对制造业，还会对军事、经济等方面都产生重

大影响。

1 工业机器人发展现状

（1）国外。第一台工业机器人由美国乔治 . 德沃尔设计，随

后美国通用汽车公司开始使用其进行工业生产。发展了几十年之

后，随着世界工业生产技术上的高度自动化和集成化的快速高效

的发展促进了工业机器人技术的发展。而且其在工业领域的广泛

应用为整个世界工业企业的经济发展提供了良好的帮助和支撑。

随着市场前景的扩大及传统工业机器人技术的日趋成熟，大部分

国家将研究的重点放在了拟人化的智能机器人上。而随着工业机

器人的价格成本的降低，其在企业的广泛应用也提高了企业的市

场竞争力，降低了企业的生产成本。随着工业机器人研究的智能

化，其应用领域也从前单纯的传统工业企业发展到生活的各个方

面，例如：农业、医疗服务业、国防军事、采矿业、灾害救援等

其他领域。同时工业机器人技术的发展也成为各国科技发展的必

争之地。（2）国内。虽然我国工业机器人起步较晚，但是通过汲

取和学习借鉴国外已经成熟的技术，同时依靠国家的资金和政策

等多方面的支持，在近几十年的发展中也取得了举世瞩目的成

就。目前我国有 200 多家的单位在从事机器人研发的工作，同时

在“七五”和“九五”期间得到了国家的大力扶持。而我国的工

业机器人也主要应用在汽车行业。现在，我国工业机器人的市场

需求量每年保持在 3000 台左右，而国内生产的工业机器人也主要

以国内市场需求为主。但是我国研发的工业机器人在国际同类产

品中处于领先地位，但是价格却远远低于国外同类产品，因此其

在国际市场上也拥有较高的市场竞争力。

2 工业机器人技术应用及其优势

在现代工业化生产中，工业机器人的应用越来越广泛，并且

已经深受人们的认可和青睐，人们已经认识到工业机器人的优势，

其推广和应用成为一种必然趋势。在大型汽车制造中，机器人可

以完成焊钳工作，机器人可以直接操控几百斤重的焊钳，然后实

现无缝焊接。相较于传统的工人操作，难度降低，并且操作精准

度更高，不仅降低了工作强度，还提高了工作的效率。在机器人

技术支持下，工人只需要操作机器人就可以完成焊接，焊接质量

也有保证。　　机器人在工业生产中的应用不仅能保证生产的质

量，还能提升工作的准确性，降低工作的难度，提升作业的可操

控性。工人不需要亲身恭为，只需要	 掌握机器人操控技术，操
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都越来越高，其在使用的过程中能够满足人们的更多需求，本文对工业机器人的技术发展和应用进行了简单的分析 ,以供参阅。
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作机器人就能让机器人代替完成工作任务，减轻了工人的工作量，

缓解工作的疲劳程度。工业机器人技术可以保证工作的质量，还

能保证工作的时效性，在工业生产中体现现代科技成果，实现工

业生产的精密化和机械化以及智能化。并且机器人还具有视觉传

感器、智能识别功能，能进行定位，这些都是机器人系统具备的

功能，在工业生产中应用这种技术，彻底改变了传统作业方式，

机器人能更好的满足工作的需求，更好的为工业生产的作业提供

服务，工业生产的整体科技水平也越来越高。随着实践的不断深入，

现代工业机器人技术也越来越成熟，技术的适用范围也越来越广，

推动着工业的高效、快速发展。

3 工业机器人展望

尽管工业机器人的发展至今技术已经非常成熟，工业机器人

技术朝着智能化、重载、高精度、高速、网络化、协同化方向发展。

在对绝对准确有要求的机器人设计中，经过不断改进，绝对精度

可能会接近重复定位精度。通过材料技术的进步，减轻驱动器质量，

提高刚度，提高伺服电机和驱动器的平均功率比密度。由于离线

训练技术和促进机器人和人类之间高效信息交换的接口技术的发

展，工业机器人的智能化水平得到进一步提高。综上所述，下一

代工业机器人技术有如下特点 :1) 工业机器人除采用传统的位置、

速度、加速度等传感器外，结合位置、力矩、力、视觉等信息反

馈，柔顺控制、力位混合控制、视觉伺服控制等方法在复杂工业

作业领域得到应用。2) 随着工业机器人应用要求的提高，开发类

人双臂的冗余自由度机器人，完成类似于人手臂的一系列动作 ;

研究基于高性能、低成本总线技术的控制和驱动模式，提高控制

系统开放性，形成统一的工业机器人在各行业应用的行业应用标

准。3) 工业机器人的智能化、群体协调作业能力也应加强，以满

足工业机器在生产流水线的应用需要。面向机器人和操作员混合

作业，以及多机器人协调工作将是机器人的又一发展方向。4) 工

业机器人通过人机交互方式建立模拟仿真环境，研发工业机器人

自动 / 离线编程技术，增强人机交互和二次开发能力，解决机器

人示教难的问题，实现以传感器融合、虚拟现实与人机交互为代

表的智能化技术在工业机器人上的可靠应用，实现机器人与人的

共生共融将是下一代工业机器人重点研究内容。

结束语

综上所述，机器人技术代表着未来科技的发展趋势，因此有

着非常高的市场应用价值。因此我们需要针对该技术现有的不足，

并对其不断改进和研究，从而进一步提升其性能，进而将其大力

推广。
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