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谈人工智能在汽车驾驶技术领域的应用
单衍齐

（山东省单县谢集镇政府  山东  单县  274300）

[摘　要]人工智能技术是当今最为主流的科学技术之一，对各个行业的发展都产生了积极作用。借助人工智能，无人驾驶

技术得到了进一步发展，实现了行车过程中信息的采集、分析、处理等。无人驾驶技术已初见成效，但仍然存在一些问题，制

约着无人驾驶技术的进一步发展。例如汽车行车过程中对突发事件的判断及采取的措施缺乏人性化考虑，无人驾驶模式下无法

提供传统汽车驾驶时的各种感官体验。只有解决了这一系列的问题，才能推进无人驾驶技术的进一步发展。本文对人工智能在

汽车驾驶技术领域的应用进行分析，以供参考。
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社会在发展，时代在进步，广大人民群众的物质生活水

平呈直线上升之势，越来越多的国民家庭开始购买汽车，这

便在极大程度上方便了民众出行。但应该了解到，汽车数量

尽管在连年增加，但给人们的安全驾驶也造成了很大威胁，

旨在深度提升汽车驾驶的安全性能，有必要将人工智能技术

和汽车驾驶技术进行融合，之后在此基础上全面提升驾驶的

安全程度，全面保障司机与乘客安全。

一、人工智能技术和汽车驾驶技术概述

在现如今的科学技术发展中，人工智能技术作为一门全

新的科目，通过人们不懈努力的研究与开发已经逐渐成熟，

同时人工智能也广泛的应用在人们日常生活的各个领域，给

人们的生活与工作带来了巨大的优势。对于这些技术本身来

看，它是基于模拟和延展人类的智能理论，通过科学技术作

为支撑，并且人工智能技术需要依托计算机作为支撑，不断

探索智能的实质性内容，并逐渐演化和产能一种最接近人类

智能的技术手段。人工智能技术可以基于计算机技术理论来

模拟人类的行为与思想，同时与人类的智慧相融合。但是人

工智能技术并不等同于人的智能，它不仅是可以模拟人们的

思考方式，但是在人类大研究与突破下，许多领域的人工智

能技术已经超出了人类智能的想象。将人工智能技术引入到

汽车驾驶领域中，可以实现智能驾驶功能，其效果可以实现

汽车行驶过程中无需人为进行汽车操控，利用内置的智能系

统就可以结合周围环境的变化进行感知与控制，自动规划汽

车行车规划，同时也可以实现完美的控制，保证汽车顺利的

到达目标点。

二、汽车驾驶安全隐患预防工作的重要性分析

虽然我国在汽车制造领域的发展还较为落后，但是我

国的人均汽车拥有量却早逐年递增。随着汽车数量的不断增

多，各种交通事故的发生也变得很常见。可见，社会的发展

于进步虽然改变了人们的生活，让生活质量得到了直线提

升，但是在生活质量提升的背后还有各种问题需要人们去

面对。尤其是每年各种惨烈的交通事故最需要得到人们的重

视。我国的交通事故发生几率之所以如此高归根到底还是由

于很多人安全驾驶的意识不高，存在侥幸心理总是觉得那种

交通事故不可能发生在自己身上，因此在驾驶的过程中掉以

轻心或者是不遵守驾驶规范。最终导致悲剧的发生，因此做

好汽车驾驶安全隐患预防工作能够有效的提高驾驶安全性，

避免事故的发生。另外，交通事故的发生无论严重程度如何

都会给社会经济发展带来一定的危害，而做好驾驶安全隐患

预防工作能从根本上降低事故发生率，为社会的和谐发展提

供保障。

三、无人驾驶汽车中存在的问题

（1）汽车驾驶体验感下降。传统驾驶模式的汽车操作手

感及速度变化等无法在无人驾驶中体现，尽管解放了人们，

但无法提供全面的感官体验。（2）无人驾驶判断技术不够

智能，对各种操作的判断不够人性化。例如在发生交通事故

时，驾驶系统会优先选择保护车辆的安全，这极可能导致汽

车在发生交通事故时撞向人群。

四、人工智能在汽车驾驶技术领域的应用要点

（一）图形识别与感知技术

无人驾驶功能的优异性十分突出，它对车外环境的感知

是依靠传感器来完成的，随着科学技术的日益进步，传感器

的性能变得越来越搞，并且体积较之前相比也小了很多。现

在，汽车无人驾驶技术中，传感器的类型主要分为四种，即

为：雷达、视觉传感器、定位和位姿传感器、车身传感器。

雷达可以第一时间对汽车附近障碍物予以探测，之后会及时

反馈到无人控制系统端口；视觉传感器能够通过单目、双

目、红外线摄像头，对交通信号灯、车道线、行人、过往车

辆等进行精准识别，这便对汽车安全行驶起到了十分重要的

作用；定位和位姿传感器在汽车行驶中会有效识别经纬坐标

和汽车行驶速度以及汽车行驶角度，之后在此基础上去针对

性的调整汽车行驶方向，保障汽车沿预定路线前行；车身传

感器主要被应用在汽车自身的系统中，其主要任务便是检测

车速和轮速以及档位等，这是无人驾驶技术中的关键一环。

（二）深度学习系统

对于以往的汽车驾驶技术领域来说，通常都是依靠人

们的智慧和思考进行汽车操控，而将人工智能技术融入汽车

驾驶技术领域中，可以基于计算机程序的设计，实现自动驾

驶效果，这项技术对软硬件要求极高。汽车在行进中经常会

出现振动现象，但是传统的计算机必须在静止状态下工作，
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振动状态下很难进行长久运行，因此要求计算机具备很高的

抗震性和适应能力，满足汽车在不同行驶状态下的需求。另

外，汽车行驶过程中随着外界环境以及路况的变化，汽车的

行驶环境也会相应作出改变，这也为计算机软件提出了较高

的要求，软件控制必须要能够感知外界环境，同时也要具备

良好的深度学习能力和适应性，掌握各类复杂环境。通过深

度学习系统的融入，全面提高了汽车智能驾驶技术的发展。

深度学习系统是基于人工神经网络演化而来，可以在某种程

度上强化汽车系统的控制与判断意识，提高驾驶精确度。

（三）信息共享技术

所谓信息共享技术，指的就是人工智能汽车行驶途中可

以实时性获得外界多样化的信息，譬如汽车位置和周围路况

以及天气信息等，通过无线网络将上述内容上传到共享平台

上，其他人工智能汽车便可通过共享信息及时的调整驾驶细

节，进而全面保障行车安全。通过信息交流和共享，汽车驾

驶环境会得到有效优化，通过获取车流量信息并作出适当调

整，如此便可防止拥堵，民众出行效率就会得到大幅度的提

升。通过应用3D路况感应技术，可在汽车智能驾驶时准确辨

别路况信息，之后可按照周围环境特点去针对性的调整行驶

状态，将不利影响降到最低。所以，通过使用人工智能去提

取信息，对智能汽车行驶中的信息进行详细处理与分析，信

息处理效率便会得到提升。

五、人工智能技术在汽车自动驾驶中的实际应用

（一）人工智能技术可以满足人们的个性化、安全性的

需求

对一部分身高比较高的人来说，这部分人习惯于把座椅

往后调，但是对于一些身高比较矮的人来说，太过于往后的

座椅使这部分人难以掌握方向盘。而利用人工智能技术，只

需要人们语言发出指令，人工智能技术就可以在汽车驾驶过

程中进行调整。汽车自动驾驶时，人们的精神不必紧绷，可

以适当的放松，这个时候人们就会对汽车的内部装饰提升要

求，包括灯光的照射，座椅的选择等。这个时候可以利用人

工智能进行个性化设计，人工智能可以帮助人们调整灯光，

调整座椅等，让人们在驾驶过程中更加舒适。而且在遇到突

发的情况或者是比较危险的情况时，人工智能可以当机立断

的做出决定，人工智能可以立刻采取措施保护人们的安全。

因为人工智能的辅助作用，人们可以减少操作，在驾驶汽

车过程中可以只专注于一个方面，另一个方面由人工智能操

作，这样也能够保证人们的精力集中，也能够增加行车过程

的安全性。

（二）人工智能技术方便信息的搜集和互通

自动驾驶系统必须要依靠人工智能技术来收集各种各

样的信息，汽车在行驶过程中需要关注到周围的动静，需要

关注到周围的状态。比如在拥挤的路段，汽车在行驶过程中

就需要注意与周围的车辆保持距离，同时也要注意路上的行

人，还有各种指示路灯、指示路牌等。人的精力是有限的，

对于这些信息的收集和记忆会比较困难。但是人工智能非常

完美地解决这个问题，人工智能的感知系统非常发达，能够

将汽车各个方向的信息全部收录在内，通过图像扫描技术，

将各种情况呈现在汽车内，这样更方便驾驶者了解周围的情

况，也更方便自动驾驶系统作出精准的判断。人工智能系

统内收录了对各种路况和各种环境的应对措施，所以在搜集

到周围环境的信息时，人工智能可以与自己数据库内的信息

进行对照，再找到相似的数据后，可以将信息反馈于驾驶系

统，这样驾驶系统就能够发出正确的指令，就能够让车辆继

续正常行驶。人工智能技术也可以实现信息的互通，人工智

能技术覆盖的范围是非常广的，在行驶的过程中，人工智能

技术也能够通过其他的驾驶车辆了解到信息。

（三）无人驾驶中存在问题的解决方案

无人驾驶技术想要长远发展，必须解决目前存在的各

种问题。针对驾驶感下降的问题，可使无人驾驶汽车与传统

汽车并存，让人们自主选择驾驶模式。针对无人驾驶判断技

术不准确的问题，应优化汽车的智能驾驶系统，积极利用人

工智能技术，更加接近于人脑的思维判断。尤其在加速防抱

死制动系统方面，传统驾驶模式中，防抱死系统触发主要取

决于汽车驾驶人员；而在无人驾驶模式下，防抱死系统触发

完全依赖于驾驶系统的判断。今后要继续优化汽车加速防抱

死制动系统及稳定系统，使无人驾驶汽车实现更好的制动效

果，以更及时地做出正确的制动判断，最大程度地降低意外

的发生。

六、结语

综上所述，在人工智能技术的发展中，对人们生活水

平的改善起到了重要作用。汽车作为人们日常出现的重要工

具，满足了人们的实际需求。但是在日益复杂的驾驶环境

下，必须重视人工智能技术的应用，改善传统的汽车驾驶模

式，实现汽车的智能化操控，给驾驶者带来全新的体验，满

足新时代的发展需求。
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