
·2276·

高教研究

基于产教融合的工业机器人专业实训教学探究
张涛

（长沙高新技术工程学校　湖南　长沙　400000）

[摘　要]职业教育的重点任务是培养深耕一线服务型、技能型垂直领域的高素质人才。目前，职业教育事业推进创新改革，

工业机器人专业实训教学也应当结合新思想、新理念创新发展。产教融合作为教学改革的新方向，在以往的实训教学改革中起到

了关键作用，达成了良好教学效果。所以，本文将根据工业机器人专业实训教学存在的问题及解决问题策略展开解析，希望能够

为一线中职教师提供教学改革新思路。
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新时期是我国生产、制造相关行业高速发展和过渡转型的

关键期，因而职业教育应当培育出更多与专业岗位相适应的人

才。只有这样，才能够促进职业教育发展，同时带动生产、制

造等重工业水平提升。实训教学过程中，我们的发展依然存在

一些典型问题，诸如：专业实训教学与职业岗位需求不匹配、

教师资源与岗位专业指导的匹配缺乏等等。在推进职业教育发

展时，我们应当结合实际问题及新理念、新技术提出解决问题

措施，从而能够培养出思想进步，专业能力及专业素质在线的

科技型人才。

一、工业机器人专业实训教学存在问题

（一）专业实训教学与职业岗位需求不匹配

专业实训课程设计与培养方案各方面也并没有结合岗位需

求建设，由于中职学校的各项技术、理念等起步较晚，且教学

资源有限，因而并不能够应用走在行业前沿的内容展开实训，

未能结合当下炙手可热的新技术推进实训教育发展。这对于工

业机器人专业学生的发展和成长都是有很大限制的，中职学校

及工业机器人教师都应当从自身工作中思考和突破，从改变观

念出发，真正改革专业课程体系，将理论知识架构与实训教学

同步发展，在培养学生过硬基础的同时，提高其实践能力和动

手能力，为今后的工作发展做好准备。

（二）教师资源与岗位专业指导的匹配缺乏

当前，机器人专业教师缺乏实训经验，体现在教学中的就

是参差不齐的学生水平，教学效果差强人意，未能开发学生真

实水平。目前，我国工业机器人产业仍然处于发展阶段，而职

业教育水平也远远达不到精尖水平，进而就出现了教师资源与

岗位专业指导的匹配缺乏问题。接下来的教学管理中，一部分

院校并没有建设有完整的培养体系，只是让专业教师进行了短

期的培训和课余时间自我学习，实际教学过程中教师也并不能

总结、积累经验道理，而在机器人实训教学方面缺乏经验，使

得教学效果不尽人意。

目前，现代信息技术的融合教育教学工作能够有效改善上

述问题，中职院校可以从网络资源方面入手，系统的总结电子

课件、微课视频等，给予教师学习的机会。学校还可以在校企

合作项目中提出要求，让我们的教师可以来到生产前线学习。

以此而为教师提供更多的发展机会，让教师在教学管理中进步

和成长，进而能够胜任更加重要的一线培训任务。

二、产教融合的工业机器人专业实训教学策略

（一）立体化的技能培训模式

立体化的技能培训方案能够有效解决教师与学生间的紧密

连接问题，进而能够培养出认真负责、有较强管理能力的组长

进行实训监督。由此学生组织就可以自发的参加社团活动、技

能大赛等，从而结合实训拓展课外活动，得到有效的专业知识

巩固，提升专业技能。

中职院校应当根据实际情况建设科技社团，促进有兴趣、

积极热情的学生参与课外实训活动，通过全面的、立体化的培

训模式有更加深刻的进步和成长。同时，教学管理部门也可以

开放实训基地或实验室，由开放的管理模式为学生创造实训条

件，同时严格管理学生，有秩序、有规范的参与到工业机器人

研究中来。这样学生也能够利用自习、周末等课余时间进行工

业机器人专业实训，从而以量变积累质变，在专业学习中进步

和成长。

（二）同步实训教学模式操作

在产教融合新理念的指引下，中职专业教师应当转变思想

理念，将专业理论课与实践教学同步开展。由此不仅仅能够巩

固学生知识基础，也能够将其应用到实践操作中，进而能够提

高学生知识应用能力，加强理论知识与实践的连接性，让生产

与教学有机的融合在一起。其次，课程设计方面也应当及时同

步，实训教学应当从整体设计、教学任务等方面同步推进，并

且同步给任课教师、小组长、学生，让大家各司其职，在岗位

和角色中踏实进步，努力创新。

同步实训模式下，同步课时与课堂是非常关键的，只有教

学内容同步才能够作用于学生所学习的专业知识，而帮助学生

更好的完成实践任务。例如，在结构和装拆课程中就可以增加

机器人结构、原理、维护等内容，在典型工作站中增加机器人

集成技术等内容。由此可以构建出同步教学模式，从而推动工

业机器人专业教育发展和进步，进而达到事半功倍的良好教学

效果。

结束语

总而言之，中职工业机器人专业课程教学中还存在着一些

典型问题，我们应当基于产教融合的新理念创新教学模式，切

实改变或完善机制，而能够从根本上解决这样的问题，以立体

化技能培训方案以及同步实训教学模式操作创新改革。教学改

革不是一朝一夕就能够改变和推进的，其要点在于踏实做事，

从量变开始积累和改善，只有这样才能够逐渐看到教学效果进

步，从而真正提升职业教育水平，以更好的状态迎接新时期的

考验。
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